Derivadas Integrales Series
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Identidades Trigonométricas

Potencias trigonométricas

Definicion de las seis funciones trigonométricas
Definiciones por tridngulos rectdngulos, donde 0 < 8 < /2.

senx =

1
cscx = ——
senx

Identidades de tangente y cotangente

senx COos x
tanx = —— cotx =
cos x senx

Identidades pitagoricas
sen?x + costx =1

1+ tan®x = sec’x 1 + cot?x = csc?x

Identidades de cofunciones
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sen| 5 — X 2

m _ T _ =
Csc(i—x)fmcx um(2 .t) cotx

(£ -2) - o sof3-s) -m

Férmulas de reduccién
sen(—x) = —senx cos(—x) = cosx
csc(—x) = —cscx  tan(—x) = —tanx

sec(—x) = secx cot(—x) = —cotx

Formulas de suma y diferencia

sen(u + v) = senucos v + cos u senv

cos(u £ v) = cosucosv ¥ senusenv
_ tanu ttanv

tanu £4) = 7 Ftanutanv

senf@=-—2 csco= hp
hip op
cos 6 = ﬁ sec 8 = hip
hip ady
Adyacente
tan =2 cor9= ady
ady op
Definiciones como funciones, donde @ es cualquier dngulo.
sen f = z csc B = L
r y
cosf=2 seco="
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ang=2 cotg==
X y

Férmulas del angulo doble

sen2u = 2 senu cos u

Caso Debe quedar Se debe separar
Senimpar Cosv —Senv dv
Cosimpar Senv Cosv dv

SecPar Tanv Sec’v dv
CscP Cotv —Csc?v dv
Tan'™par Secv Secv Tanv dv
Cotimpar Cscv —Cscv Cotv dv

SenP® y/o0 CosP*" Utilizar identidad reduccién de potencias.

i e TgP% cambiar todo a Secv o separar Tg?v y cambiarlo a Secv
n u
tan 2u =
1— tan®u
Férmulas de reduccién de potencias Seclmpary SeclmparTgPar Cambiar todo a Secv Y utilizar
miu:% integracién por partes ciclica.
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mn,u:l—cosi’,m
1 + cos 2u

Férmulas de suma-producto
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Férmulas de producto-suma

senu senv = %[ws(u = v) —cos(u + v)]
COS u oS ¥ = %[cos(u = v) + cos(u + v)]
senu cos v = %[scu(u +v) + seniu -]

cosuseny = %[sm(u + v) — sen(u — v)]

Sustitucidén trigonométrica
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Aplicaciones geométricas

1) A = [ f(x)dx
2) A= — [ g(x)dx
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